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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Nabycie wiedzy 1 umiejetnosci w  zakresie
projektowania uktadow elektropneumatycznych w
srodowisku FluidSim.

Tresci programowe:

Wyktad:
Budowa 1 podstawowe elementy ukladow
elektropneumatycznych (elementy sterujace

przeplywem 1 ci$nieniem, elementy wykonawcze,
elementy ukladow sterowania). Konfiguracja
elementow uktadow elektropneumatycznych
(struktura, identyfikacja i konfiguracja zaworéw,
metody sterowania zaworami). Metody opisu
uktadow  elektropneumatycznych  (oznaczenia
literowe, zasady sporzadzania schematow
elektropneumatycznych i funkcjonalnych,
synchronizacja elementéw pneumatycznych 1
elektropneumatycznych w oparciu o schemat
elektropneumatyczny, diagram stanu jako metoda
analizy cyklu pracy uktadu). Metody sterowania

uktadow elektropneumatycznych (metoda
przekaznikowo-stycznikowa, metoda oparta na
jezyku FBD).

Projekt:

Projektowanie uktadéw elektropneumatycznych w
FluidSim (opracowanie ukladu pneumatycznego,
konfiguracja elementow ukladu, opracowanie
schematu funkcjonalnego, opracowanie uktadu
sterowania, opracowanie diagramu stanow uktadu,
symulacja).

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

Wyktad informacyjny oraz projekt realizowany
metoda PBL z uzyciem oprogramowania FluidSim.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny

osiggnietych efektow uczenia si¢, sposob

obliczania oceny koncowe;:

Wyktad: ocena koncowa z egzaminu;

Projekt:  $rednia ocen z  przygotowanych
dokumentacji projektowych (80 %) 1 prezentacji
ustnej projektéw (20 %);

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektéw kierunkowych i

formy zajec

Metody weryfikacji efektow
uczenia sie

Opis efektéw uczenia si¢ dla

Numer przedmiotu’ (PEU) Kierunkowy ' Forma Metody
Student, ktory zaliczyt efekt uczenia Forma .. .
efektu ; . . weryfikacji sprawdzania
uczenia si¢ przedml.ot (Wi iy (1IBIL) zajec (zaliczen) ioceny
i rozumie / (U) potrafi / (K)
jest gotow do:
Student zna i rozumie budoweg Pytania z zakresu
oraz zasady dziatania napedow
komponentow elektrycznych,
w1 elelftropneumatyczn}{ch, a K WGO05 Wykta Egzamin czujnikéyv i
takze reguly projektowania - d pisemny aktuatorow;
schematow technologicznych i analiza
sterowniczych  zgodnie ze przypadkdéw
standardami inzynierskimi. studiéw.
Student potrafi samodzielnie Dokumenta Ocena
zaprojektowac uktad K UWO05 cja zZ dokumentacji
Ul elektropneumatyczny, dobraé - Projekt realizowany projektowe;,
odpowiednie parametry ch symulacji  oraz
komponentow wykonawczych projektow ztozonosci




i zasilajacych oraz opracowac realizowanych
algorytmy sterowania uktadow.
sekwencyjnego.
Student  jest gotow  do
przyjmowania Ocena krytycznej
odpowiedzialno$ci za analizy  ryzyka
oprawnosé rojektowanych . oraz  etycznego
ﬁkfadéw P g . Prezentacja podejs’ciay go
Kl K KO03 Projekt ustna . .
elektropneumatycznych oraz za N projektowania
skutki  techniczne i projekiOw | ktadow
bezpieczenstwo wynikajace z elektropneumatyc
przyjetych rozwiazan znych.
konstrukecyjnych.
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektéw uczenia sie — bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]

Zajecia bez

Udziat w zajeciach/aktywnosé ’ Zajecia
nauczyciela-praca dvdaktvczne
wiasna studenta (ZBN) y y
Udziat w wyktadach/éwiczeniach/laboratoriach X 26 h
Przygotowanie do wyktadow/¢wicz/lab 49 h X
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 49h /2 ECTS 26 h/ 1 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 3 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentow ze szczegolnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych, okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektow uczenia

sie dostosowuje sie odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegdbtowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z
niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych podczas zajec, zaliczen i egzaminéw okreslono w:
Regulaminie Studidow, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczgcej zapewnienia dostepnosci
procesu ksztatcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,

przewlekle chorych.




